Robotnadador
PIEZAS NECESARIAS PARA EL PROYECTO
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CONEXIONES

PROGRAMACION

Busear... Q

Basico | NEZHA|
© Entrada

¢» Msica

nezha
= Variables (BBTE) The micro:bit extension
board Nezha with RJ11 connection
| Matematica port by ELECFREAKS Co.ltd

Learn More

al presionarse el botén A ¥

repetir @ veces

ejecutar
mostrar icono

al presionarse el botén B +

Stop motor M1 =

P ———— —p—
Bl e %] P
.



